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Determinare λ tale che il punto P (1, 2 − λ, λ) risulti complanare con i punti P1 (1, 0, 0),
P2 (0, 2, 0), P3 (0, 0, 3).

***

Soluzione
Indichiamo con a,b e c i vettori individuati dai segmenti orientati

−−→
P1P ,

−−→
P1P2,

−−→
P1P3.

Risulta:

P è complanare
con P1, P2, P3

)

⇐⇒

(

a,b, c paralleli
ad uno stesso piano

⇐⇒

(

a,b, c linearmente
dipendenti

per cui:

a = hb + kc

A partire da tale relazione, utilizzando alcune proprietà dei determinanti, troviamo la con-

dizione di complanarità:
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x y z 1
x1 y1 z1 1
x2 y2 z2 1
x3 y3 z3 1
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essendo (x, y, z) le coordinate di P , mentre le (xk, yk, zkt) le coordinate di Pk. Quindi:
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1 2 − λ λ 1
1 0 0 1
0 2 0 1
0 0 3 1
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Cioè:
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0 0 1
2 0 1
0 3 1
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2 − λ λ 1
0 0 1
2 0 1
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⇐⇒ 6 − λ = 0,

quindi è λ = 6.
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